Algebra Linear - Lista IV

Ex. 1 — Escreva a matriz das transformacodes. Depois determine ntcleo, imagem, nulidade e posto de
cada uma.

a) T(x1,%2,%3,%4) " = (x1 4 %2,0,3x3 —5x4)"
b) T(x) = (2x, —x,x/2)T

c) T(x,y,2)T = (2x — 3y — 22)

ATy = (y,—x0,x+y)"

Ex. 2 — Calcule a inversa das matrizes:

5 110 0
|4 0 9 6 20 (113
A=l 3 50 B (3 —1/2)’ C‘(z —2/3>
0 0 1 1

Ex. 3 — Calcule as matrizes de mudancga de base [id]ao_g, [idlg_a € Hd]a_c:

10 1 2 0 2 113 1
A=|o 1 1], B=[3 -1 2|, c=[2 -3 o0
110 0 0 1 1 0 -1

Ex. 4 — Calcule [T]a_,p, usando as bases A e B do exercicio 3, e T(x,y,z)" = (0,y —x,2x + 3y)".

Ex. 5 — Sejam tres vetores, (1,1,1)7, (1,2,3)" e (0,—1,0)", descritos na base candnica. Escreva-os nas

bases do exercicio 3.
1 1 3 6
A:(—m 5)’ B_(l 9)

Escreva a matriz [T]a_,g, com T(x,y)" = (2x,x +y/5)".

Ex. 6 — Sejam duas bases,

Ex. 7 — Mostre que a rotagdo é comutativa em duas dimensées, mas nao em tres.



